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转矩精度：0.2%F.S.~0.5%F.S.

        HD型——对流空气冷却型；AHD型——压缩空气冷却型；BHD
型——鼓风机冷却型。根据测功机的型号及配置不同，其转矩精度可达
到满量程的0.2%F.S.~ 0.5%F.S.（按行标《JB/T 7584.1 -2013 电机测
功 机 第1部 分 ： 磁 滞 测 功 机 系 统 》 的5.7规 定:“ 转 矩 按1/3至 满 量
程”），并匹配专门的测功机控制器以辅助调节。

转矩

转矩

转矩

    磁滞测功机由装在轴承座上的磁滞制动器，转矩传感器和转速传感器组成。
    测试过程中，由被试电机驱动制动器中的转子转动。制动器施加励磁电流后，其内外定子就通过气隙对空心杯
转子产生制动力矩，即对被试电机施加负载转矩，同时，制动器微偏转使传感器微应变，由转矩传感器把转矩转换
成模拟电信号，同时转速传感器把转速转换成脉冲电信号，经过处理由LCD显示屏显示测量值。
    转矩传感器贴有桥路箔应变片，和多种补偿片的电桥。在测功机不加负载，静止时，如果显示不为零，调节
“调零”（ZERO）电位器，就可补偿应变片电桥、放大器和系统的综合零位，使转矩显示为零。转矩传感器装在外
定子的后外轴承套处，用螺钉将其固定；当有负载电桥变形不平衡时，桥路输出产生电位差，经过高精度、低漂移
的放大器，输出电压；就是负载转矩值。通过在测功机后面板上“满度”（CAL）电位器调节转矩传感器的供桥电
压来实现满度校准。
    转矩传感器的放大器是一个用激光校准的高精低漂移的运放和其他电路组成，装在放大器印板上，在印板上还
有一个由基准稳压器等器件组成的精密稳压供桥电源，印板的电源是由带24脚插头座电缆从测功仪输入到测功机放
大板的。
    转速由光电传感器转换为脉冲电信号，它由红外发光二极管，光电二极管及在传动轴的末端装的一个光栅盘组
成的。红外发光二极管是不可见光源，光电二极管是将光信号转换为脉冲电信号的器件。红外光通过光栅盘的槽
（孔）射入光电二极管。由于在红外发光二极管和光电二极管之间有一个高速旋转的明暗相间的光栅盘，光电二极
管的阻抗发生变化，光使光电二极管导电时（低阻抗），信号电压是低的（约60mV），相反，当光被遮断时，信号
电压升高（接近电源电压），阻抗的变化产生脉冲电压，转速就转换成脉冲信号。脉冲频率与传动轴的转速成正
比。实际转速与光栅盘的齿槽数有关。

转速范围分为以下几种：

       高转速：0~25000rpm（100~25000rpm精度0.2%FS)100rpm以下精度5%FS。

       低转速加编码器：600脉冲：0~2000rpm（10~2000rpm精度0.2%FS)10rpm

以下精度5%FS；6000脉冲：0~600rpm（5~600rpm精度0.2%FS)5rpm以下精度5%

FS。
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   注意：光栅盘上齿槽与光电传感器上狭缝要对准，以消除光电传感器在光通道上的轴向偏差而产生的测
速误差。关于磁滞制动器听结构特征请参见磁滞制动器的产品手册。
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50

100

HD-501平衡杆

HD-301平衡杆

HD-101/201平衡杆

砝码校正示意图一

（3）看示意图选型挂砝码位置

G501=50g

（2）砝码校正

（1）准备工作
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HD-103平衡杆

HD-102/202平衡杆

HD-302平衡杆

HD-502平衡杆

砝码校正示意图二

CCW CW
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G144=5kg/2.5kg/1kg
G284=10kg/5kg/2.5kg

1,先锁校准杆,水平仪为中心.
2,先调零点,调ZERO,零点范围在满量程的千分之五,越小越好.
3,调完零之后,把砝码挂上右边,看它的显示数为多少,计下来,取下砝码.
4,再把砝码挂上左边数字为多少,如果左边与右边数据不一样,请用小一字尺调后盖上的CCW,调成与右边数据
    一样,再取下砝码.
5,再看看零点是否为零点,如不为零,请调后盖中间小孔ZERO为零点.
6,再把砝码挂上右边,调CW,调成想要的数据就可以了.

(3)校准方式
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三：测功机后面板的插座线序

3.1   14P插头的线序及作用

引脚1、2、6、9、11、12、13  NC（未连接）
引脚3：+24V
引脚4/5/8：GND
引脚7：+5V
引脚10：转速信号，每圈发出60个脉冲。
引脚14：扭矩输出信号：0-10V。

3.2   4P航空插头线序
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13.5

20.8

28.2 34.4

28.8

57.9

159.7

四：技术参考

Weight 
重量(kg)

短板 长板
short long

5

5

6.5

5

5

5.5

5.5

5.5

5.5

8 10

11

17

24

34

129

5

5

5.5

5.5

5.5

5.5

8 10

11

17

24

34

129

17

24

34

129

7

7

7

7

6.5

6.5

6.5

7

7

7

7

6.5

6.5

375

6.5

6.5

4.8

4.8

13.5

20.8

28.2 34.4

28.8

57.9

159.7

20.8

28.2

28.8

57.9

159.7

暂无
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五：选型指南
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感谢你购买我公司的产品，如有疑问

敬请按如下方式联系我们！

由于产品的不断改进,本手册中的技术参数如有修改，恕不另行通知.

如果您对本产品有其他疑问或者看法而本说明书内容未尽其详，请及时提出咨询，

我们将很乐意回答您提出的问题、建议和批评.

再次感谢贵公司的选择和您的信任!

0769-82730118

www.zlmeasure.com

东莞张力测控技术有限公司
Tension Measurement & Control Technology Co., Ltd

地址：东莞松山湖大学路9号瑞鹰国际创新科技园10号楼2楼
电话：0769-82730118
邮箱：sales@zlmeasure.com
网址：www.zlmeasure.com
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